SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D — 01.01.01 — ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punktow wysokosciowych.

Szczegoétowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji powyzszych robot.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdét zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz potozenia obiektéw inzynierskich. Dotyczg one w szczegdlnosci: robdt pomiarowych przy
liniowych robotach ziemnych — trasa drogi w terenie rowninnym.

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
wchodza: sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy
i punktéw wysokosciowych, uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie o0si),
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych), wyznaczenie przekrojow
poprzecznych, zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Okreslenia podstawowe
Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i korncowy punkt
trasy.
Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

Ogodlne wymagania dotyczgce robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane
umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny miec
Srednice od 0,15 do 0,20 mi dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy
stosowac¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow
utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.
,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujgcy
sprzet: teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe, szpilki. Sprzet
stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktdow wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej dokfadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

Prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot obejmujg: sprawdzenie wyznaczenia
punktow gtébwnych osi trasy, wyznaczenie osi trasy, wyznaczenie przekrojébw poprzecznych.
Wyznaczenie gtéwnych punktow trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa
przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji
projektowej oraz w oparciu o informacje przekazane przez Inspektora. Wyznaczone punkty budowli nie
powinny by¢ przesuniete wiecej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktow nalezy
wyznaczyC z doktadnoscig 1 cm w stosunku do danych okreslonych w dokumentacji projektowe;j.
Wyznaczenie roboczych punktéw wysokosciowych. Punkty wysokosciowe (repery) nalezy wyznaczaé co
okoto 100 m, a takze obok kazdego projektowanego obiektu. Punkty wysokosciowe nalezy umieszczac
poza granicami projektowanej budowli, a rzedne ich okresli¢ z doktadnoscig do 0.5 cm. Zabezpieczenie
poziomej osnowy geodezyjnej. W ramach zabezpieczenia poziomej osnowy geodezyjnej wykonaé
analize wptywu robot budowlanych na stabilnos¢ punktéw osnowy poligonizacji technicznej
(w przypadku stwierdzenia — w wyniku przeprowadzonej analizy ze takiego zagrozenia nie ma), nalezy
ztozy¢ w Zarzagdzie Drég i Komunikacji (Zespot Geodezyjny) stosowne oswiadczenie na pismie: dla




punktéw zagrozonych naruszeniem stabilnosci, opracowaé i wdrozy¢ ich zabezpieczenie, dla punktow,
ktére w wyniku realizacji zadania muszg ulec likwidacji, nalezy: a) opracowa¢ metodyke ich odtworzenia,
w taki sposob, zeby byly spetnione kryteria doktadnosciowe dla odpowiedniej klasy poligonizacji, b)
uzyska¢é w formie uzgodnienia akceptacje Zarzadu Geodezji Kartografii i Katastru Miejskiego, c)
odtworzy¢ przerwany fragment ciggu poligonowego. Po zrealizowaniu prac wymienionych w punkcie ¢
przedstawi¢ w Zarzadzie Drog i Komunikacji (Zespot Geodezyjny) protokoét potwierdzony przez Zarzad
Geodezji Kartografii i Katastru Miejskiego stwierdzajgcy prawidtowosc¢ ich wykonania.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okre$lonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK [1,2,3,4,5,6,7]. Sprawdzanie robo6t pomiarowych. Sprawdzanie robot pomiarowych nalezy
przeprowadzi¢ wg nastepujgcych zasad: wyznaczenie sytuacyjno — wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ na
wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co najmniej 5 razy na hektar,
robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej powierzchni budowanej drogi,
wyznaczenie nasypow i wykopow nalezy sprawdzi¢ tasmg i szablonem z poziomicg co najmniej
w 5 miejscach na kazdym hektarze oraz w miejscach budzacych watpliwosci.
7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Odbidr roboét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow
i dziennikdéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inspektorowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne”
pkt 9.

Cena 1 km wykonania robot obejmuje: sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy
i punktéw wysokosciowych, uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami, wyznaczenie dodatkowych
punktéw wysokosciowych, wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem
dodatkowych przekrojow, zastabilizowanie punktdéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie. Ptatno$¢ robot zwigzanych
Z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujeta w koszcie robot mostowych.
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