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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D - M - 00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) opracowanej na podstawie ogoblnej specyfikacji
technicznej (OST) s3 wymagania ogélne dotyczgce wykonania i odbioru robét drogowych zwigzanych z inwestycjg Przebudowa
drogi powiatowej nr 1492 D na odcinkach Migdzybérz — Niwki Kraszowskie, Niwki Ksigzece — granica powiatu” Etap Il km 0+350-
34+661,12

1.2, Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontra ktowy przy zlecaniu i realizacji
robét na drogach gminnych,

1.3. Zakres robét objetych SST

. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogélne, wspélne dla robét objetych nizej wymienionymi
1czegdtowymi specyfikacjami technicznymi:

D-01.01.01a - Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych oraz sporzgdzenie inwentaryzacji powykonawcze] drogi
D-02.02.01 - Usuniecie drzew i krzakdw

D-01.02.02 - Usuniecie warstwy humusu

D-01.02.04 - Rozbidrka elementdéw drog, ogrodzen i przepustow

D-02.00.00 - Roboty ziemne

D-03.01.01 - Przepusty pod korong drogi i pod zjazdami

D-03.01.03 - Czyszczenie urzadzer odwadniajacych (przepusty, kanalizacja deszczowa, écieki)

D-03.02.01 - Regulacja pionowa studzienek.

D-04.03.01 - Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukeyjnych

D-04.04.02 - Warstwy konstrukcyjne nawierzchni z mieszanek kruszyw niezwiazanych zageszczanych mechanicznie
D-04.04.04 - Podbudowa z tlucznia kamiennego.

D-05.03.05a - Nawierzchnia z betonu asfaltowego, Warstwa $cieralna wg WT-1 i WT-2

D-05.03.05b - Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa wigigca wg WT-1i WT-2

D-06.03.01a - Pobocze utwardzone kruszywem

D-06.01.01 - Umocnienie skarp przez humusowanie i obsianie trawa

D-06.04.01 - Rowy — roboty remontowe i utrzymaniowe

D-07.05.01 - Bariery ochronne stalowe

D-08.01.01b - Ustawienie kraweznikdw betonowych,

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catosé techniczno-uzytkows (droga) albo jego
czgs¢ stanowigcg odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezef).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajgcego, wydany zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych, stuzgcy do notowania zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen i
innej korespondencii technicznej pomiedzy Inzynierem/ Inspektorem, Wykonawca i projektantem.

1.4.5. Jezdnia - czgs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw,

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.7. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.8. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw.
1.4.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.



1.4.10. Ksigzka obmiardw - akceptowany przez Inzyniera/Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzgcy do wpisywania

przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w ksigzce

obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera/Inspektora

1.4.11. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do

przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatéw oraz robét.

1.4.12. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektowq i specyfikacjami

technicznymi, zaakceptowane przez InZyniera/ Kierownika projektu.

1.4.13. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podfoze gruntowe

i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwa $cieralng a podbudows, zapewniajaca lepsze roztoienie naprezen
w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze. Podbudowa moze skiadac sie z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni
lezgcej powyzej.

f) Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej si¢ do nawierzchni.

1.4.14. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddw, umieszczenia urzadzen organizacji i

bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.15. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowe’
zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.16, Przetargowa dokumentacja projektowa - czesé¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robot.

1.4,17. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzgdkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

1.4.18. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.19. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca wymienione w
kontrakcie jako tworzace czesc terenu budowy.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace rohdt
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy,
metody uiyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektows, SST i poleceniami Inzyniera/Inspektora

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspétrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbior
ostatecznego robét, Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegétowych warunkach
umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje projektowa:

Zamawiajgcego; wykaz pozycji, ktdre stanowig przetargowa dokumentacje projektowa oraz projektowa dokumentacje
wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,

Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktérg Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.
1.5.3. Zgodnos¢ robdt z dokumentacja projektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Iniyniera/Inspektora
stanowig cze$é umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w
catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w
,Kontraktowych warunkach ogélnych” {,0gélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inspektora, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiardw okreslonych na podstawie odczytu ze
skali rysunku,
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektows i SST.



Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczaine sg
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg wykazywac zgodnoéé z
ckreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjg projektowsa lub SST i wptynie to na
niezadowalajacy jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a elem enty budowli rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektéw (jezdnie, sciezki
rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca zabezpieczy roboty poprzez wprowadzenie TOR w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i postepu robdt projekt organizaciji ruchu powinien byé na biezgco etapowo wprowadzany przez Wykonawce.
Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dziefi i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to nieodzowne ze
wzgleddw bezpieczenstwa,

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Inspektora

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w ceng kontraktows.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakoriczenia i
odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia,
porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne érodki niezbedne do ochrony robdt, wygody spotecznosci i
innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dia ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w
sposob uzgodniony z. z Inspektorem

Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Zamawiajgcym.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w ceng kontraktows.
1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykariczania robdt Wykonawca bedzie:
a.) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b.) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sig do przepiséw i norm dotyczgcych ochrony érodowiska
‘a terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwoéci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a
wynikajgeych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczeg6iny wzglad na:
1) lokalizacjg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopdw i drég dojazdowych,
2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej,
Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzgt przeciwpozarowy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane poiarem wywofanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposéh trwaty s szkodliwe dla otoczenia, nie beds dopuszczone do uzycia.
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobate techniczna wydana przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajacy brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na $rodowisko lub dopuszczone do stosowania przez
inspektora Nadzoru.



Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robdt ich szkodliwoéé zanika (np.
materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbhudowania. Jezeli wymagajg tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uiycie tych materiatéw od wiasciwych organéw administracii
panstwowej.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedgcych wiadcicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wfasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca hedzie realizowac roboty w sposdb
powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow, Wykonawea odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscig.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie
materiatéw | wyposaZzenia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wiasciwych
wiadz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat
Inzyniera/ Inspektora. Iniynier/ Inspektor moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajgce tych warunkdéw zostaly usunigte z terenu
budowy. Pojazdy powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe hie bedg dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera/ Inspektora
1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegad przepiséw dotyczacych bezpieczeristwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypefnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i
sg uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robdt i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robét od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Iniyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora powinien rozpoczac¢ roboty
utrzymaniowe nie pdZniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy
regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie w pefni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét,
1.5.13. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktére spetniaé majg materiaty,
sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotane normy
i przepisy sg panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotfane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez trynierafinspektora Réinice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢
doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtoZone Inzynierowi/Inspektorowi do zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1. Zrédfa uzyskania materiatéw

Co najmniej na tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do robot,
Wykonawca przedstawi Inspektora u do zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotyczgce proponowanego Zrédta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki
materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdéw z danego Zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego Zrédta
uzyskajg zatwierdzenie.



Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, Zze materialy uzyskane z dopuszczonego Zrédia w
sposéb ciggly spetniajg wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i zutylizowane. Jeéli
Inzynier/ Inspektora zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt
tych materiatéw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/ Inspektora.

Kazdy rodzaj robét, w ktdrym znajdujg sie nie zbadane i niezaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wtasne
ryzyko, liczac sig z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatoéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bgdg one uzyte do robét, byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakosc i wtasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/ Inspektora

wiasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/ Inspektora bedzie przeprowadzat inspekcje wytwdrni, muszg byé spetnione nastepujace
warunki:

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uizywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢
‘ykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem
ypow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inzyniera/ Inspektora; w
przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma byé utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony érodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inzyniera/ Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyna niekorzystnie na jakosé
wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na oé i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw
mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Inspektora pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkdw drég
na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

2. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$é zastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnoé¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji
robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Inspektora

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokfadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robét
zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Inspektora

Btedy popefnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang, usuniete przez Wykonawce na witasny
koszt, z wyjatkiem, kiedy dany bfad okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pi$mie przez
Inspektora

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Iniyniera/ Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inspektora program zapewnienia jakoéci. W
programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania robét, mozliwosci techniczne,
kadrowe i plan organizacji robdt gwarantujacy wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawiera¢:

a) czes¢ ogdlng opisujaca:
— organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,



— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

— sposéb zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementdow robot,

— system (sposéb i procedurg) propenowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét,

— wyposaZenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badarn),

— sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmoéw sterujgcych,
a takze wycigganych wnioskdw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme
przekazywania tych informacji Inspektorowi

b) czeéé szczegdtowsy opisujacy dla kazdego asortymentu robét:

— wykaz maszyn i urzadzer stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy
do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i iloé¢ érodkéw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw
itp.,

— spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkdw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdinych elementéow
robot,

— sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jakos¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robdt i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wiaczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materiatéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moie zazadaé¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, Zze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie,
7e roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosc¢ sg okredlone w SST, normach i wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaty one tam okreslone, InZynier/ Inspektora ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét
zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi swiadectwa, Ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg waing
legalizacje, zostaty prawidfowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byt z jednakowym prawdopodobieristwem wytypowane do badan.
Inspektor bedzie miec¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan sprawdzajgcych wykonywanych przez Zamawiajgcego beda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/ Inspektora.

6.4. Badania i pomiary

Woszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ moina wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inzyniera/ Inspektora.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi inspektora o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Inspektora

6.5. Raporty z hadan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie péiniej jednak niz w
terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Whyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.



6.6. Badania prowadzone przez Iniyniera/Inspektora

Inspektor w imieniu Zamawiajgcego jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatéw w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatéw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inspektor, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje
badania, bgdzie oceniac zgodno$¢ materiatéw i robét z wymaganiami SST na podstawie wynikéw wiasnych badar kontrolnych jak
i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawece.

Inspektor moze pobieraC probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki
tych badar wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor oprze sie wytacznie na witasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci materiatéw i robdét z dokumentacjg projektowa i SST. Moze réwniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawce,
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badai niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych badar i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
e certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreélonymi na podstawie
Poiskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
o deklaracjg wiasciwosci uzytkowych wydang przez wszystkich producentéw wyrobéw budowlanych, ktére podlegaja normom i
ocenom zharmonizowanym, a tym samym sg znakowane znakiem CE,
o deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci
e aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja
okreslong w pkt 1
i ktore spetniajg wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robét bedzie
posiadac te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
lakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem obowigzujgcym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$é za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawecy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczyé przebiegu robét, stanu bezpieczefistwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone
datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Inspektora,

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przediozone Inspektorowi do
ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora do ustosunkowania sig. Projektant nie jest jednak strong
umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiarow

Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie celem okreslenia postgpu prac i zgodnosci z harmonogramem rzeczowo-
finansowym.

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) brak sprzeciwu na realizacje zamierzenia wydane przez Starostwo Powiatowe w Oleénicy
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢} umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie,



Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie obmierzanych robét i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Obmiar gotowych robdt zgodnie z harmonogramem rzeczowo -finansowym bedzie przeprowadzony z czestoscig
wymagang do celu ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inspektora

7.2. Zasady okreélania zgodnosci zakresu wykonanych prac z dokumentacja.
Uznaje sig, Ze prace sg wykonane zgodnie z zamdwieniem, jeieli zakres wykonanych prac jest zgodny z projektem w zakresie:

Diugosci przebudowanej drogi.

Uzyskanych parametréw technicznych drogi po przebudowie (szerokosé drogi, grubosci warstw wzmocnienia konstrukeji).
Zgodnosci z projektem przebudowanych zjazddw, przepustdw i chodnikow.

Zakresu urzgdzenia terendw zielonych wynikajacego z dokumentacji

(]

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaakceptowane przez Inspektora

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub sprzet wymagajg badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiadac wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robét.

7.5, Czas przeprowadzenia obmiaru

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw rohdt

W zaleinosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podiegajg nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi czesciowemu,
b) odbiorowi ostatecznemu,
¢) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie zgodnosci wykonanych prac z harmonogramem rzeczowo- finansowym i jakosci
wykonanych czesci robdt. Odbioru czesciowego robdt dokenuje sig wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot
dokonuje Zamawiajacy przy udziale Inspektora

8.3. Odbiér ostateczny robét

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego roboét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, zakresu jakosci i
wartoéci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowosc¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie in2ynieraf Zamawiajacego  Odbidr ostateczny robd
nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu
zakoficzenia robdt i przyjecia dokumentoéw, o ktdrych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rohét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora i Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtoZzonych dokumentéw, wynikdw badan i pomiardw,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robdét uzupetniajgcych w warstwie $cieralnej lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokét odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowacé nastepujace dokumenty;
1. dokumentacje projektows podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji
umowy,
szczegdtowe specyfikacje techniczne,
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksigzki obmiarow,
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoéci whudowanych materiatow
opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikdw badan i pomiaréw zatgczonych do dokumentdw odbioru,
rysunki {dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przefozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej,

itp.)
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9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot,

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedy zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego,

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”,

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ustalenia ogédine

Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa skalkulowana przez Wykonawce i okreélona w umowie i harmonogramie
rzeczowo-finansowym uwzgledniajaca wszystkie czynnoséci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreélone dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowej.

Kwoty ryczattowe robdt bedg obejmowac:
e robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
e wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
s koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
e podatki obliczone zgodnie z obowiazujagcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT,

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sig do wymagari warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczeristwa ruchu,
(b} optaty/dzierzawy terenu,
(c) przygotowanie terenu,
(d) konstrukcje tymczasowe] nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowani i drenazu,
(e) tymczasowa przebudowe urzadzen obeych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowar pionowych, poziomych, barier i $wiatet,
'b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie whudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawaz dnia 7 lipca 1994 . - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pézniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montaiu i rozbiérki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U, Nr 138, poz. 1555),

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 2 pdiniejszymi zmianami).






SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D -01.01.01A
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
ORAZ SPORZADZENIE INWENTARYZACJI POWYKONAWCZEJ DROGI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru roboét.

Okreslenia podstawowe:

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne 2z odpowiednimi polskimi normami i STWiORB D-M.00.00.00.
"Wymagania ogolne".
1.2. Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Ogélne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogéine” [1] pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw podano w D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne" [1] pkt 2.
-.2. Materiaty do wykonania robét

Do stabilizacji punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy 0,05 + 0,08 m i diugosci okoto 0,30 m, a dla punkiow
utrwalonych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i diugoéci 0,04 + 0,05 m.

»Swiadki” powinny mieé¢ diugoéé okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granicg pasa robét, nalezy stosowaé pale drewniane $rednicy 0,15 + 0,20
m i dfugosci 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodnionych z Inzynierem.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej nalezy stosowaé materiaty zgodne z instrukcjami technicznymi G-1 [5] i G-2 [6].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzgtu podano w D-M-00.00.00 , Wymagania ogéine” [1] pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé sie mozliwoscia korzystania ze sprzetu
dostosowanego do przyjetej metody robét, jak:

—teodolity lub tachimetry,

—hiwelatory,

—~dalmierze,

~tyczki, faty, tasmy stalowe, szpilki,

—ew. odbiorniki GPS, zapewniajace uzyskanie wymaganych doktadnosci pomiaréw.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej dokfadnosci pomiaru,

4. TRANSPORT
4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w D-M-00.00.00 , Wymagania ogéine” [1] pkt 4,
4.2. Transport materiatow i sprzetu

Sprzet i materiaty do prac geodezyjnych mozna przewozi¢ dowolnym érodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robdt
Ogdlne zasady wykonania robét podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2, Zasady wykonywania robét
Podstawowe czynnoéci przy wykonywaniu robét obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,
2. odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych,
3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.
5.3. Prace przygotowawcze
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca robdt geodezyjnych powinien:
—zapoznac sie z zakresem opracowania,
— przeprowadzi¢ z Zamawiajgcym (Inspektorem) uzgodnienia dotyczace sposobu wykonania prac,
—zapoznac sie z dokumentacjg projektows,
—zebrac informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnych na obszarze objetym budowa drogi,



—zapoznaé sie z przewidywanym sposobem realizacji budowy,
— przeprowadzi¢ wywiad szczegofowy w terenie,

5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktoéw wysokosSciowych

5.4.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami i wytycznymi GUGIK [3+10].

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajgcego dane zawierajgce lokalizacje i wspétrzedne
punktow gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdétowego wytyczenia robét,

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora o wszelkich bfedach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowe] sg zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roinig sie od rzednych okredlonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigig Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktdre bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw
pomiardw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w
sposdb wyrainy i jednoznaczny charakterystyke i potoienie tych punktow. Forma i wzér tych oznaczen powinny by
zaakceptowane przez In2yniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanie wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robét.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowe] realizacji robot naleig do obowigzkéw Wykonawcy.

5.4,2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gidéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym
obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdfuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosié¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracii.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami rob6t zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw towarzyszgcych.
Jako repery robocze mozna wykorzystac punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak jest
takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych
w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, w sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslac z takg doktadnoscig, aby sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny byt wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyraine i jednoznaczne okreslenie nazwy
reperu i jego rzednej.
5.4.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji
projektowej.

0s$ trasy powinna byé wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowe] nie moze by¢ wieksze niz
3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety punktdw osi trasy naleiy wyznaczy¢ z
doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uiy¢ materiatéw wymienionych w pkcie 2.2,

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woweczas, gdy Wykonawca robét zastgpi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza granicg robét,
5.4.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi wykopdw na powierzchni terenu (okreslenie granicy
robét), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot
i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie wykopdw o ksztatcie zgodnym z dokumentacja
projektowa.
5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.5.1. Zebranie materiatéw i informacji

Wykonawca powinien zapoznac sie z zakresem opracowania i uzyska¢ od Zamawiajgcego instrukcje dotyczace ewentualnych
etapéw wykonywania pomiaréw powykonawczych,



Pomiary powykonawcze powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem z osrodkéw dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej
informacji o rodzaju, pofoZeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomej i wysokoéciowej) oraz o mapie zasadniczej i
katastralnej.

W przypadku stwierdzenia, ze w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykonana biezaca inwentaryzacja sieci uzbrojenia
terenu, nalezy powiadomié o tym Zamawiajgcego.

Przy analizie zebranych materiatéw i informacji nalezy ustalié:

—klasy i doktadnosci istniejacych osnow geodezyjnych oraz mozliwoéci wykorzystania ich do pomiaréw powykonawczych,

—rodzaje uktadow wspotrzednych i poziomow odniesienia,

—zakres | sposéb aktualizacji dokumentow bazowych, znajdujacych sie w osrodku dokumentacji o wyniku pomiaru

powykonawczego.
Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalezy wykona¢: ogdlne rozeznanie w terenie, odszukanie punktéw istniejace] osnowy geodezyjnej z
ustaleniem stanu technicznego tych punktéw oraz aktualizacjg opiséw topograficznych, zbadanie wizur pomiedzy punktami i
ewentualne ich oczyszczenie, wstgpne rozeznanie odnosnie koniecznosci uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziomej |
klasy oraz osnowy pomiarowe].

Nastgpnie nalezy pomierzy¢ wznowiong lub zatozona osnows, a nastepnie wykonaé¢ pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z
instrukcjg G-4 [8] GUGIK, mierzac wszystkie elementy tresci mapy zasadniczej oraz tre$¢ dodatkowa obejmujaca: granice ustalone
wedtug stanu prawnego, kilometraz drdg, znaki drogowe, punkty referencyjne, obiekty mostowe z rzednymi wlotu i wylotu,
swiattem i skrajnig, wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki i pomniki przyrody, wszystkie ogrodzenia z furtkami i bramami
oraz z podziatem na trwate i nietrwate, rowy, studnie z ich $rednicami, przekroje poprzeczne drég co 20+50 m oraz inne elementy
wedfug wymagan Zamawiajgcego.

Prace obliczeniowe nalezy wykona¢ przy pomocy sprzgtu komputerowego. Wniesienie pomierzonej tresci na mape
casadniczq oraz mape katastralng nalezy wykona¢ metodag klasyczng (kartowaniem i kresleniem recznym) lub przy pomocy plotera.

Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawiajacego naleiy uzupetnié o elementy wymienione w drugim akapicie niniejszego
punktu, tg samg technika z jaka zostata wykonana mapa (numeryczng wzglednie analogowa).

Dokumentacjg geodezyjng i kartograficzng nalezy skompletowa¢ zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4], z podziatem na: akta
postgpowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumentacje techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego i dokumentacje
techniczna przeznaczong dla osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej. Sposéb skompletowania i forme dokumentacji
dla osrodka dokumentacji nalezy uzgodnic z osrodkiem oraz ustali¢ czy te dokumentacje naleiy okaza¢ Zamawiajacemu do wgladu,
5.5.2. Dokumentacja dla Zamawiajacego

Jedli Zamawiajacy nie ustalit inaczej, to nalezy skompletowac dla Zamawiajgcego nastepujace materiaty:

—wtérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkowa trescia, ktéra wymieniono w punkcie 5.5.2,

— kopie opisdw topograficznych,

- kopie szkicow polowych,

—nosnik elektroniczny (dysk) z mapg numeryczng oraz wydruk ploterem tych map, jezeli mapa realizowana jest numerycznie,

—inne materiaty zgodne z wymaganiami Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogédlne zasady kontroli jakosci robét podano w D-M-00.00.00 , Wymagania ogéine” [1] pkt 6.
.2. Kontrola jakosci prac
Kontrola jakosci prac pomiarowych powinna obejmowaé:
—wewnetrzng kontrole prowadzong przez Wykonawce robét geodezyjnych, ktéra powinna zapewniaé mozliwoié éledzenia
przebiegu prac, oceniania ich jakosci oraz usuwania nieprawidtowosci mogacych mie¢ wptyw na kolejne etapy robét,
—kontrole prowadzong przez stuzbe nadzoru.
—przestrzeganie ogdlnych zasad prac okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], zgodnie z wymaganiami
podanymi w punkcie 5,
—sporzgdzenie przez Wykonawce robét geodezyjnych protokotu z wewnetrznej kontroli robét.
Kontrolg nalezy prowadzi¢ wediug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], zgodnie z
wymaganiami podanymi w punkcie 5.4.3.

7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robét podano w D-M-00.00.00 , Wymagania ogdine” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogi przyjmuje sie jednostki: km (kilometr) i ha (hektar).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robdt
Ogdlne zasady odbioru robét podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 8.

8.2. Sposdb odbioru robot
Odbidr robot nastgpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumentacji technicznej przeznaczonej dla Zamawiajgcego.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1

9.2.

10.

Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 9.

Zakres prac

Wartoéé wykonania robdt miesci sie w ryczaicie i obejmuje:

—zakup, dostarczenie i skfadowanie potrzebnych materiatéw,

— koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkeji,

—zakup i dostarczenie materiatéw,

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

—wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

—wyznaczenie zjazddw i uzgodnienie ich z wiascicielami nieruchomosci,

—wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

—wyznaczenie punktow roboczego pikietazu trasy,

— ustawienie tat z wyznaczeniem pochylenia skarp,

—zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ufatwiajgce odszukanie i
ewentualne odtworzenie,

—prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykonawczym wybudowanej drogi wedtug wymagan dokumentacji
technicznej,

— koszty osrodkéw geodezyjnych.

PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogdine specyfikacje techniczne

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne

10.2. Inne dokumenty

2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 z pdZniejszymi zmianami)
[Instrukcje i wytyczne techniczne bylego Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii]:

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodezyjna

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe

. Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne

10 Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D -01.02.01
USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z usunieciem drzew i krzakéw.

Szczegdétowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji powyiszych robot,

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z usunieciem drzew i krzakdw,
wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D-M-00,00,00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

Ogolne wymagania dotyczgce robét podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 3.
Do wykonywania robdt zwigzanych z usunigciem drzew i krzakéw naleiy stosowaé: - pity mechaniczne, - specjalne

maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia z pasa drogowego, - spycharki, - koparki lub ciggniki ze specjalnym
osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem drzew.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 4.
Pnie, karping oraz galezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym, Pnie przedstawiajgce warto$é jako materiat
uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by¢ transportowane w sposéb nie powodujgcy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 5.

Roboty zwigzane z usunieciem drzew i krzakdow obejmujg wyciecie | wykarczowanie drzew i krzakéw, wywiezienie pni,
karpiny i gatezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotéw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci
po wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdéw i w innych miejscach wskaza nych w dokumentacji
projektowej, powinien byé oczyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zwigzane z usunigciem drzew i krzakéw powinna byé uzyskana przez Zamawiajacego.

Wycinkg drzew o wiasciwosciach materiatu uzytkowego nalezy wykonywaé w tzw. sezonie rebnym, ustalonym przez
Inspektora.

W miejscach dokopdw i tych wykopow, z ktérych grunt jest przeznaczony do whudowania w nasypy, teren nalezy oczyscié
z roslinnoéci, wykarczowac pnie i usuna¢ korzenie tak, aby zawartoéé czesci organicznych w gruntach przeznaczonych do
wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren nalezy oczyscic tak, aby czeéci roélinnosci nie znajdowaty sig na gfebokosci do 60 cm ponizej
niwelety rob6t ziemnych i linii skarp nasypu, z wyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istniejagca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona do usuniecia, powinna by¢ przez Wykonawce
zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli rodlinnosé, ktéra ma byé zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez
Wykonawcg, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.

Pnie drzew i krzakéw znajdujace sie w pasie robét ziemnych, powinny byé wykarczowane, za wyjatkiem nastepujacych
przypadkow:

a) w obrgbie nasypow — jezeli $rednica pni jest mniejsza od 8 cm i istniejgca rzedna terenu w tym miejscu znajduje sie co
najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej korony drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawione pod
nasypami powinny byc scigte nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchnia terenu. Powyisze odstepstwo od ogdlnej zasady,
wymagajgcej karczowania pni, nie ma zastosowania, jezeli przewidziano stopniowanie powierzchni terenu pod podstawe
nasypu,

b) wobrebie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajacego sie z terenem. W tym przypadku pnie powinny by¢ $ciete réwno
z powierzchnig skarpy albo poniiej jej poziomu.

Poza miejscami wykopéw doty po wykarczowanych pniach nalezy wypetni¢ gruntem przydatnym do budowy nasypdw i
zagescic.

Doty w obrebie przewidywanych wykopdw, nalezy tymczasowo zabezpieczyé przed gromadzeniem sie w nich wody.



Wykonawca ma obowigzek prowadzenia robdt w taki sposéb, aby drzewa przedstawiajgce wartos¢ jako materiat
uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracity tej wiasciwosci w czasie robét.

Miode drzewa i inne rodliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢ wykopane z duzg ostroznoscia, w sposéb
ktéry nie spowoduje trwatych uszkodzen, a nastepnie zasadzone w odpowiednim gruncie,

Sposéb zniszczenia pozostatodci po usunietej rodlinnosci powinien by¢é zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inspektora.

lezeli dopuszczono przerobienie gatezi na kore drzewna za pomocg specjalistycznego sprzetu, to sposob wykonania
powinien odpowiadac zaleceniom producenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostatodci po przerébce powinny by¢ usuniete przez
Wykonawce z terenu budowy.

lezeli dopuszczono spalanie roslinnosci usunigtej w czasie roboét przygotowawczych Wykonawca ma obowigzek zadbac,
aby odbytfo sie ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpieczeristwa i odpowiednich przepiséw.

Zaleca sie stosowanie technologii, umozliwiajgcych intensywne spalanie, z powstawaniem matej ilosci dymu, to jest
spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dotach z wymuszonym doptywem powietrza, Po zakoniczeniu spalania ogien
powinien byé catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlacych sie czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusity Wykonawce do odstapienia od spalania lub jego przerwania, a
nagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszkode w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien usungé go w
miejsce tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce zaakceptowane przez Inspektora, w ktérym bedzie mozliwe dalsze
spalanie.

Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli pozostatosci po spaleniu, za
zgodg Inspektora, sg zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢ one ukfadane w warstwach, Kazda warstwa powinna by¢
przykryta warstwa gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu o grubosci co najmniej 30 cm i powinna
by¢ odpowiednio wyrdéwnana i zageszczona. Pozostatoéci po spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod rowami odwadniajgcymi
ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktorych odbywa sie przeptyw wéd powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia roslinnosci, wykarczowania korzeni i
zasypania dotéw. Zageszczenie gruntu wypetniajacego dofy powinno spetniac odpowiednie wymagania.

7. OBMIAR ROBOT

Ogélne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
Jednostka obmiarowa robét zwigzanych z usunieciem drzew i krzakow jest: dla drzew — sztuka, dla krzakéw — hektar.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlega sprawdzenie doféw po wykarczowanych pniach, przed ich
zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 9,
Wartos$¢ wykonania robdt ujeta jest w ryczaicie i obejmuje:
—wyciecie | wykarczowanie drzew i krzakow,
—wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy lub przerobienie gatezi na kore drzewna, wzglednie spalenie na
miejscu pozostatosci po wykarczowaniu,
—zasypanie doféw,
—uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D -01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU 1/LUB DARNINY

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe]j specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny.

Szczegétowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji powyzszych robét,

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu
i/lub darniny, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.
1.2 Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymiw ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 1.4.

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdine” pkt 3.

Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajacej si¢ do powtdrnego uiycia
nalezy stosowac: - réwniarki, - spycharki, - fopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych — w
miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest motzliwe, - koparki i samochody
samowytadowcze — w przypadku transportu na odlegtoéé wymagajaca zastosowania takiego sprzetu.\

Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajgcej sie do powtdrnego uzycia, naleiy stosowaé; -
noze do cigcia darniny wedtug zasad okreslonych w p. 5., - fopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 4.

Humus nalezy przemieszczac z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozié transportem samochodowym,.
Wybdr srodka transportu zalezy od odlegtoéci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darning nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do powtdrnego
zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposéb nie powodujacy uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 5.

Teren pod budowe drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu i/lub darniny.

Zdjecie humusu, Warstwa humusu powinna byé zdjeta z przeznaczeniem do pdiniejszego uZycia przy umacnianiu skarp,
zakfadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw oraz do innych czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowe;.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno byé wykonane zgodnie z ustaleniami $ST lub wskazaniami Inspektora,

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla prawidtowego wykonania robét, wzglednie moze stanowic zagroZenie dla
bezpieczeristwa robét (zmienna grubos¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé reczne
wykonanie robdt, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach okreélonych w
dokumentacji projektowe] lub wskazanych przez Inspektora.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna byé zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez
Inspektora, wedtug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowif podstawe do rozliczenia czynnosci
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjgty humus nalezy sktadowac w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce
tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takie najeidzaniem przez pojazdy. Nie naleiy
zdejmowac humusu w czasie intensywnych opaddw i bezposrednio po nich, aby uniknaC zanieczyszczenia gling lub innym
gruntem nieorganicznym.



Zdjecie darniny. Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budowe trasy drogowej jest pokryta
darnina przeznaczong do umocnienia skarp, darnine nalezy zdja¢ w sposob, ktéry nie spowoduje jej uszkodzen i
przechowywa¢ w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjeciem darniny. Darning naleiy cig¢ w regularne, prostokatne pasy o
szerokosci okofo 0,30 metra lub w kwadraty o dtugosci boku okoto 0,30 metra. Grubos¢ darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do
0,10 metra.

Nalezy dazyé do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed powtdrnym wykorzystaniem musi by¢
sktadowana, to zaleca sie jej roztozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak miejsca na takie roztozenie darniny, to nalezy ja
magazynowaé w regularnych pryzmach. W porze rozwoju roslin darnine nalezy sktadowaé¢ w warstwach trawa do dotu. W
pozostatym okresie darnine naleiy sktadowaé warstwami na przemian trawg do gory i trawg do dotu. Czas sktadowania
darniny przed wbudowaniem nie powinien przekraczac 4 tygodni.

Darnine nie nadajgcg sig¢ do powtdrnego wykorzystania nalezy usungé mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek lub
spycharek i przewieit na miejsce wskazane w S5T lub przez Inspektora,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny. Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia
humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 8,
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
Wartoéé ryczaltowa wykonania robét obejmuje: - zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub
odwiezieniem na odkfad, - zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych pryzmach.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D - 01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN | PRZEPUSTOW

1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z rozbiérka elementdéw drég, ogrodzer i przepustéw.

Szczegétowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji powyiszych robét,

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych zrozbidrky: warstw
nawierzchni, kraweznikéw, obrzeiy i opornikéw, chodnikéw, znakéw drogowych, przepustéw: betonowych, Zelbetowych,
kamiennych, ceglanych itp.

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymiw ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogéine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 »Wymagania
ogdlne” pkt 2.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 3.

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiérka elementéw drég, ogrodzen i przepustéw mozie by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora: spycharki, fadowarki, zurawie samochodowe, samochody
cigzarowe, zrywarki, mfoty pneumatyczne, pity mechaniczne, frezarki nawierzchni, koparki.

Nalezy stosowac frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na okreslong giebokosé.
Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie i zapewniaé zachowanie wymaganej réwnosci oraz pochylen poprzecznych i
podtuznych powierzchni po frezowaniu. Do matych robét (naprawy czesci jezdni) Inspektor moze dopuscié frezarki sterowane
mechanicznie. Szerokos¢ bgbna frezujgcego powinna by¢ dobrana zaleinie od zakresu robét. Przy lokalnych naprawach
szeroko$¢ bgbna powinna by¢ dobrana do zakresu robét. Przy frezowaniu catej jezdni szerokoéé bebna skrawajgcego powinna
byé co najmniej réwna 1200 m. Przy duiych robotach frezarki musza byé wyposaione w systemy odpylania. Za zgoda
Inspektora moina dopuscic¢ frezarki bez tego systemu: na drogach zamiejskich w obszarach niezabudowanych, na drogach
miejskich, przy matym zakresie robét. Wykonawca moze uiywad tylko frezarki zaakceptowane przez Inspektora. Wykonawca
powinien przedstawi¢ dane techniczne frezarek, a w przypadkach jakichkolwiek watpliwoéci przeprowadzi¢ demonstracje
pracy frezarki, na wiasny koszt.

4. TRANSPORT

Ogodine wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 4.
Materiat z rozhidrki moina przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 5.

Roboty rozbidrkowe elementéw drdg, ogrodzen i przepustéw obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1, zgodnie z dokumentacjg projektows, SST lub wskazanych przez Inspektora. Roboty
rozbidrkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposéb okreélony w SST lub przez Inspektora. W przypadku
usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych, nalezy spetni¢ warunki okreélone w $ST D-05.03.11.
Wszystkie elementy moiliwe do powtdrnego wykorzystania powinny byé usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O
ile uzyskane elementy nie stajg sig wiasnoscia Wykonawcy, powinien on przewieié je na miejsce okreélone w SST lub
wskazane przez Inspektora. Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST stajg sie wtasnoécia Wykonawcy, powinny by¢ usuniete
z terenu budowy. Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drég, ogrodzer i przepustéw znajdujace sie w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowg bedg wykonane wykopy drogowe, powinny byé tymczasowo zabezpieczone. W
szczegodlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania
wykopow drogowych nalezy wypetnié, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagescic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogédlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 6.

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnoéci wykonanych robét rozhiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania. Zageszczenie gruntu wypetniajacego
ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni, ogrodzen i przepustéw powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania.



7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

Warto$é ryczattowa wykonania robdét obejmuje: dla rozbidrki kraweznikéw, obrzeiy i opornikow: - odkopanie
kraweznikéw, obrzezy i opornikdw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem, - zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw, -
zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbidrki, - wyréwnanie podioia iuporzgdkowanie terenu rozbidrki; dla rozbiérki
chodnikéw: -reczne wyjecie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materiatéw chodnikowych, -ew.
przesortowanie materiatu uzyskanego zrozbiérki w celu ponownego jego uiycia, z utoieniem na poboczu, -zerwanie
podsypki cementowo-piaskowej, - zatadunek | wywiezienie materiatow z rozbiarki, - wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie
terenu rozbiérki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno fartaczne iglaste.
2. PN-D-56000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia
3. PN-D-96002 Tarcica lidciasta ogdlnego przeznaczenia
4, PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogdlnego stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdlnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki réwnoramienne
7.  PN-H-93402 Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na gorgco
8. BN-87/5028-12 Gwoidzie budowlane. Gwoidzie z trzpieniem gladkim, okraglym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskainika zageszczenia gruntu.
10. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D - 02.00.00
ROBOTY ZIEMNE

1 Wstep
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét. Specyfikacja dotyczy wykopéw na krawedzi istniejacej nawierzchni, usuniecia nadmiaru ziemi z
istniejgcych poboczy oraz wyréwnania skarp rowéw w ramach ich konserwacji.

12 Okreélenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWiIORB sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i STWiORB D-M.00.00.00. “Wymagania
ogdlne",
1.3. Ogdlne wymagania dotyczace robdt
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” [1] pkt 1.5.
2. Materiaty (grunty)
2.1, Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w D-M-00.00.00 , Wymagania
ogodlne” pkt 2,
.2. Podziat gruntow

Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-5-02205:1998 [4].
2.3. Zasady wykorzystania gruntdw

Grunty z wykopdw nieprzydatne do budowy nasypéw powinny byé wywiezione przez Wykonawce na odkiad.

Zapewnienie terendow na odkfad naleiy do obowigzkéw Wykonawce, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inspektor
Nadzoru moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntdw, ktérych czasowa nieprzydatnosé wynika jedynie z powodu
zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.
3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcego sprzetu do:

—  odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
- transportu mas ziemnych {samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),
—  sprzetu zageszczajgcego {walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
4, Transport
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2, Transport gruntéw

Wybér srodkdéw transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosowany do rodzaju gruntu {materiatu), jego
objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnoéé érodkéw transportowych powinna by¢
ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegtoéci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawecy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaty wezeéniej zaakceptowane na piémie przez
InZyniera.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogédine zasady wykonania robot podano w D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.

Szerokos$¢ gornej powierzchni korpusu nie moze réznic sig od szerokosci projektowanej o wiecej niz 10 ¢cm, a krawedzie
korony drogi nie powinny mie¢ wyraZnych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno réznic sig od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartoéci wyrazonej tangensem kata.
Maksymalne nierownosci na powierzchni skarp nie powinny przekraczaé 10 cm przy pomiarze tatg 3-metrowa, albo powinny by¢
spetnione inne wymagania dotyczgce nieréwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci rohét

Ogédine zasady kontroli jakosci robdt podano w D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdline” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych



6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi w
punkcie 5 oraz z dokumentacja projektows.
Szczegolng uwage nalezy zwrdécié na:
- wiasciwe ujecie i odprowadzenie wéd opadowych,
- wiasciwe ujecie | odprowadzenie wysiekéw wodnych.
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badari i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 1.
Tablica 1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. |Badana cecha Minimalna czgstotliwos$c badan i pomiaréw

1 Pomiar szerokosci korpusu Pomiar tadma, szablonem, fatg o dtugosci 3 m i
Ziemnego poziomica lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na

2 Pomiar szerokosci dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na
rowow tukach o R> 100 m, co 50 m na fukacho R< 100 m

3 Pomiar rzednych oraz w miejscach, ktére budzg watpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 Pomiar pochylenia skarp
5 Pomiar réwnosci
powierzchni korpusu

6 Pomiar réwnosci skarp
7 Pomiar spadku podtuznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 100 m
powierzchni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych

rowu
8 Badanie zageszczenia gruntu | Wskainik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej
warstwy

6.3.2. Szerokosé korpusu ziemnego
Szeroko$é korpusu ziemnego nie moze rdznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz 10 cm.
6.3.3. Szerokosé dna rowdw
Szerokos¢ dna rowodw nie moze réinic sig od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm.
6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogg roznic sie od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5. Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie moze réznic sie od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego
tangensem kata.
6.3.6. Réwnosc korony korpusu
Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatg 3-metrows, nie moga przekraczac 3 cm.
6.3.7. Réwnosc skarp
Nierdwnosci skarp, mierzone tatg 3-metrows, nie moga przekraczaé 10 cm.
6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu
Spadek podtuiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokoéciowych, nie mozie dawac réznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.9. Zageszczenie gruntu
WskaZnik zageszczenia gruntu okreélony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z zatozonym dla
odpowiednie] kategorii ruchu. W przypadku gruntéw, dla ktérych nie moina okresli¢ wskaZnika zageszczenia naleiy okresli¢
wskainik odksztafcenia lo, zgodnie z norma PN-5-02205:1998 [4].
7. Obmiar robot
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robét podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarowsg jest m® (metr szeécienny) wykonanych robét ziemnych.,
8. Odbidr robdt
Ogélne zasady odbioru robét podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST | wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. Podstawa ptatnhosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy



1. PN-B-02480:1986

2. PN-B-04481:1588
3. PN-B-04493:1960
4. PN-5-02205:1998

5. BN-64/89531-01
6. BN-64/8931-02

7. BN-77/8931-12
Inne dokumenty

Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis
gruntéw

Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw

Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obciazenie plyta
Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

e Whykonanie i odbidr robét ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978,

e Instrukcja badar podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998,

¢ Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997,

o  Wytyczne wzmacniania podfoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.



WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. Materiaty (grunty)

Materiat wystepujgcy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie stanowit podtoze nawierzchni. Zgodnie z
Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych [12] powinien charakteryzowac sig grupa nosnosci Gi.
Gdy podtoze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci, nalezy podioze doprowadzi¢ do grupy nosnosci Gy zgodnie z
dokumentacja projektowa i SST.

2, Sprzet
Ogélne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w D-02.00.00 pkt 3.
3. Transport

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w D-02.00.00 pkt 4.
4, Wykonanie rob6t
4.1, Zasady prowadzenia robét

Ogélne zasady prowadzenia robot podano w D-02.00.00 pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia robét, a
naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych odstgpstw od
dokumentacji projektowe]j obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposdb, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy
nasypéw byly odspajane oddzielnie, w sposdb uniemozliwiajgcy ich wymieszanie. Odstepstwo od powyiszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym ukfadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody InZyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypdw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione
na odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed
nadmiernym zawilgoceniem.

4.2. Wymagania dotyczace zageszczenia i nosnosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spetniaé wymagania, dotyczace
minimalnej wartosci wskaZnika zageszczenia (l;), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych

Minimalna wartos¢ |; dla:

Strefa attostrad innych drog

korpusu ehrcg kategeriatuchy | kategoria ruchu
olspreaaywrel E-KRs KR1-2

Gérna warstwa o grubosci 20cm | 3,83 1,00 1,00

Na gtebokosci od 20 do 50 cm od

powierzchni robét ziemnych 400 158 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajg wymaganego wskaznika zaggszczenia, to przed
utoieniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci l;, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaZnika zageszczenia okreélone w tablicy 1 nie mogg by¢ osiggniete przez bezposrednie zageszczanie
gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podfoza, umoiliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosc,
wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania srodki, o ile nie sg okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do
akceptacji Inzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ noénos$é warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na podstawie pemiaru wtérnego
modutu odksztatcenia E; zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

4.3, Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadkfadu) powyzej rzednych
robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim jedynie ruch maszyn
wykonujgeych tg czynnosé budowlana, Moze odbywac sig jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spowodujag uszkodzen
powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow obcigza
Wykonawce robét ziemnych.

5. Kontrola jakosci robot
5.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogdline zasady kontroli jakosci robdt podano w D-02.00.00 pkt 6.
5.2. Kontrola wykonania wykopdw

Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegding uwage nalezy zwrdci¢ na:

a) sposob odspajania gruntdw nie pogarszajgcy ich wiasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢} odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robdt i po ich zakoniczeniu,



d) dokfadnos¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykoriczenie),
e) zaggszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedfug wymagan okreslonych w pkcie 4.2.
6. Obmiar robot
6.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w D-02.00.00 pkt 7.
6.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m? (metr szeécienny) wykonanego wykopu.
7. Odbidr robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w D-02.00.00 pkt 8.
8. Podstawa ptatnosci
8.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci podano w D-02.00.00 pkt 9.
8.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 m® wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  oznakowanie robdt,
—  wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odkiad, obejmujgce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie | wytadunek,
—  odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
—  profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp,
—  zageszczenie powierzchni wykopu,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
- rozplantowanie urobku na odkfadzie,
—  wykonanie, a nastepnie rozebranie drég dojazdowych,
—  rekultywacje terenu.






SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D.03.02.01a
REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK KANALIZACYJNYCH

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejsze] szczeg6towej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
z regulacjg pionowg studni kanalizacyjnych, zaworéw wodociggowych i gazowych
1.2, Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z regulacjg pionowsa studni

kanalizacyjnych urzadzer podziemnych, zaworéw wodociggowych i gazowych.

Rodzaj robot :

- regulacja wiazdw kanatowych;
- regulacja zaworow wodociggowych.
1.4, Okreslenia podstawowe
«.4.1.Studzienka kanalizacyjna — urzadzenie potgczone z kanatem, przeznaczone do kontroli lub prawidfowej eksploatacji kanatu .
1.4.2.Studzienka rewizyjna ( kontrolna } — urzadzenie do kontroli kanatéw nieprzetazowych , ich konserwacji i przewietrzania .
1.4.3.Wpust uliczny ( wpust sciekowy , studzienka $ciekowa ) — urzadzenie do przejecia wod opadowych z powierzchni i
odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizacji deszczowej lub ogélnosptawne; .
1.4.4.Wiaz studzienki — element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych , umozliwiajacy dostep
do urzadzen kanalizacyjnych .
1.4.5.Kratka $ciekowa — urzadzenie przez ktére wody opadowe przedostajg sie od géry do wpustu ulicznego .
1.4.6.Wfaz kanatowy — element Zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub komdr
kanalizacyjnych , umoiliwiajacych dostgp do urzadzen kanalizacyjnych .
1.4.7.Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiagzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.4 .
1.5. Ogoine wymagania dotyczgce robdt

Ogélne wymagania dotyczace robé6t podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw , ich pozyskiwania i skfadowania , podano W $ST D-00.00.00 ~Wymagania ogdlne ” pkt
2.
2.2. Materiaty do wykonania regulacji pionowej studzienki kanalizacyjnej

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu regulacji pionowej studzienek urzadzen podziemnych to:

— elementy deskowania,

— betoni jego sktadniki,

— elementy prefabrykowane,

~ Zwir, piasek, zaprawa cementowa.
3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania regulacji pionowej urzadzen

Wykonawca przystepujacy do wykonania naprawy powinien wykaza¢ sie mozliwoscia

korzystania z nastepujgcego sprzetu :

- pity tarczowej,

- mitota pneumatycznego,

- zageszczarki wibracyjnej,

- sprzetu pomocniczego (szczotka , topata, szablon itp.)
4, TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogédlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogdine” pkt 4,
4.2. Transport materiatow

Nowe materialy do wykonania naprawy mozna dostarcza¢ dowolnymi érodkami transportu .
5. Wykonanie robét
5.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”



pkt5.

5.2. Wykonanie regulacji pionowej studzienek urzadzen podziemnych i zawordow
Istniejace studzienki urzgdzen podziemnych i zawory nalezy wyregulowa¢ wysokosciowo tak, aby ich rzedne byly réwne z

rzedng nowo wbudowywanej warstwy Scieralnej lub nawierzchni chodnikéw. Roboty te naleizy wykonywaé pod nadzorem
wiascicieli tych urzadzen podziemnych.
6. Kontrola jakosci
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne ”

pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien :

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (certyfikaty
na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne , certyfikaty zgodnosci , ewentualnie badania materiatéw wykonane
przez dostawcow itp.),

- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykatow .

Wszystkie dokumenty i wyniki badar Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania wykonywanych robot

Po zakonczeniu robét nalezy sprawdzi¢ wizualnie :

- wyglad zewnetrzny wykonanej roboty w zakresie wyglgdu , ksztattu , wymiardw,

- poprawnos$c profilu podtuinego i poprzecznego , nawigzujacego do otaczajgcej nawierzchnii umozliwiajacy sptyw waéd
powierzchniowych .

7. Obmiar robot
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest 1 obiekt ( szt ) wyregulowanej ew. naprawionej :

- studzienki telekomunikacyjnej,

- wiazow kanatowych,

- kratek sciekowych i ulicznych ,

- zaworow wodociggowych i kanalizacyjnych

8. 0dbidr robdt
Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg , SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary

i badania z zachowaniem tolerancji

wg pkt 6 daty wyniki pozytywne .

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja :

- roboty rozbidrkowe ,

- naprawa urzadzen .

Odbidr tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 S5T D-00.00.00
,Wymagania ogélne” oraz niniejszej SST .
9, Padstawy ptatnosci
9.1, Ogdlne ustalenia dotyczgce pfatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w $ST — D .00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Wartosé¢ wykonanych prac

Wartos¢ ryczattowa wykonania regulacji pionowej i ew. napraw : studzienek telekomunikacyjnych,

kratek $ciekowych i ulicznych, wtazéw kanatowych i zaworéw wodociggowych i gazowych obejmuje :

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— wyznaczenie studzienek/wtazdw, zaworow przeznaczonych do regulacji,

— podniesienie wiazow, kratek, pokryw, zawordw i trwate ich umocowanie,

— wyrdwnanie podiozZa i uporzgdkowanie terenu,

— sporzadzenie protokotu odbioru z udziatem administratora tych urzadzen,

— zafadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki.

- przeprowadzenie pomiardw i badarn wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprzetu.

10. Przepisy zwigzane
Nie wystepuja.
11. Normy
1. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne .Wymagania i badania
przy odbiorze



2. PN-B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania
przy odbiorze

3. PN-76/B-12037 Cegta petna wypalana z gliny- kanalizacja

4. PN-H-74051/01 Wtazy kanatowe. Klasa A ( typu lekkiego )

5. PN-H-74051/00 Wtazy kanatowe. Ogdlne wymagania i badania .

6. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

7. PN-H-83104 Odlewy z zeliwa szarego, Tolerancje wymiarowe .

8. PN-B-10729 Studzienki kanalizacyjne .

Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych , , Transprojekt ” Warszawa .






SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D - 04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdét zwigzanych z wykonywaniem koryta na poszerzeniach i pod zjazdami wraz z profilowaniem i
zageszczaniem podfoza gruntowego.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji powyiszych robét.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazac sie mozliwoéciag
korzystania z nastgpujgcego sprzetu: réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukodnie ustawianym lemieszem;
Inspektor moze dopuéci¢ wykonanie koryta i profilowanie podtoia z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny, koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu
waskich koryt), walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych. Stosowany sprzet nie moie spowodowad
niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4,

Wymagania dotyczace transportu materiatéw. Transport kruszywa. Kruszywa mozna przewozié dowolnymi
$rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi
materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

Wykonawca powinien przystapi¢é do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podfozia
bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze
przystagpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podfoza, jest mozliwe wytacznie za zgody
Inspektora, w korzystnych warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i
zageszczonym podtozu nie moze odbywac sig ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej
warstwy nawierzchni. Wykonanie koryta. Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i
profilu powinny by¢ wczedniej przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osi drogi i w rzedach
réwnolegiych do osi drogi lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora. Rozmieszczenie palikow lub szpilek
powinno umotzliwiaé naciggnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w odstepach nie wiekszych niz co 10
metréw. Rodzaj sprzgtu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone
sg roboty i do trudnosci jego odspojenia. Koryto moina wykonywaé recznie, gdy jego szerokoéé nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robdét o malym zakresie. Sposob wykonania
musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢
wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na
odktad w miejsce wskazane przez Inspektora. Profilowanie i zageszczenie podioza nalesy wykonad zgodnie z
zasadami okre$lonymi ponizej. Profilowanie i zaggszczanie podioza. Przed przystapieniem do profilowania podtoze
powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy
istniejgce rzedne terenu umotliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoia. Zaleca sig,
aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyisze niz projektowane rzedne podtozia. Jeieli
powyiszy warunek nie jest spefniony i wystgpujg zanizenia poziomu w podtoiu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gtgboko$é zaakceptowang przez Inspektora, dowiesé dodatkowy grunt



spefniajgcy wymagania obowigzujgce dla gérnej strefy korpusu, w iloéci koniecznej do uzyskania wymaganych

rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy

1. Do profilowania podfoia nalezy stosowaé réwniarki. Scigty grunt powinien byé wykorzystany w robotach

ziemnych lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inspektora. Bezposrednio po profilowaniu podioia nalezy

przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podfoza nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia

nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskainik zageszczenia naleiy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].
Tablica 1. Minimalne wartosci wskaZnika zaggszczenia podtoza (I¢)

Minimalna warto$¢ | dla: innych drég
Strefa korpusu

Ruch mniejszy od ciezkiego

Gérna warstwa o grubosci 20 cm 1,00

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podioie uniemoiliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zageszczenia naleiy oprzeé¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i
wtérny modut odksztatcenia podfoza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego ipierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinien przekraczaé 2,2. Wilgotnoéé gruntu podtoza podczas zageszczania powinna byc¢ réwna
wilgotnoséci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego
podtoza. Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po
wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoia nastgpi przerwa w robotach i Wykonawca
nie przystapi natychmiast do ukfadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoie przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora.
Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze ulegfo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania kolejnej warstwy
mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podfoia Inspektor oceni jego stan i
ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania
Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.

Badania w czasie robdt. Czestotliwosé oraz zakres badani i pomiaréw dotyczagcych cech geometrycznych i
zageszczenia koryta i wyprofilowanego podfoia podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badari i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoia

l Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwosé badan i pomiaréw
1 Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km
2 ‘ Réwnosc podtuina co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne *) 10 razy na 1 km
5 T co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drég
% ¥ ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 ) ) _*) co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drég
Uksztattowanie osi w planie ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
. L ) w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
7 Zageszczenie, wilgotnosé gruntu podtoza T
m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach giéwnych fukéw
poziomych

Szerokos$¢ koryta i profilowanego podioia nie moze rézni€ sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10
¢m i -5 cm. Réwno$é koryta (profilowanego podtoza). Nieréwnosci podiuine koryta i profilowanego podtoia naleiy
mierzy¢ 4-metrowa fatg zgodnie z normg BN-68/8931-04 [4]. Nieréwnosci poprzeczne naleizy mierzy¢ 4-metrowg
tata. Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm. Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoia powinny by¢
zgodne z dokumentacjg projektows z tolerancja £0,5%. Réinice pomiedzy rzgdnymi wysokosciowymi koryta lub
wyprofilowanego podioia i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm. Os w planie nie moie
byé¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 5 cm. Wskainik zageszczenia koryta
i wyprofilowanego podfoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.
Jedli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie pordwnanie wartosci modutéw odksztatcenia, to wartosé
stosunku wtérnego do pierwotnego modufu odksztaicenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie



powinna by¢ wigksza od 2,2. Wilgotno$¢ w czasie zageszczania naleizy badad wedfug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnosc gruntu podtoza powinna by¢ réwna wilgotnoéci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%. Wszystkie
powierzchnie, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreélonych w punkcie 6.2 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie | powtdrne zageszczenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT

Ogélne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoéci podano w ST D-M-00.00.00 »NVymagania ogdlne” pkt 9.

Wartos¢ ryczaftowa wykonania koryta obejmuje: prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, odspojenie
gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem, zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki
transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp, profilowanie dna koryta lub podtoza, zageszczenie, utrzymanie
koryta lub podfoza, przeprowadzenie pomiaréw i badari laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podioza
przez obcigzenie ptyta
BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar réwnoéci nawierzchni planografem i tatg

i
2
3. BN-64/8931-02
4
5 BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu






SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-04.02.02
WARSTWA MROZOOCHRONNA

1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacii technicznej {SST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robé6t
zwigzanych z wykonaniem warstwy mrozoochronnej.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji powyzszych robét.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem warstwy
mrozoochronnej stosowanej jako czes¢ podbudowy pomocniczej w przypadku, gdy podioze stanowig grunty watpliwe lub
wysadzinowe.

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4,

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ~Wymagania
ogolne” pkt 2.

Rodzaje materiatéw. Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwy mrozoochronnej sa: - kruszywa, - grunty
przydatne bez zastrzezer, odpowiadajace wymaganiom podanym w ST D-02.03.01 ,Wykonanie nasypow” pkt 2,

Wymagania dla kruszywa. Kruszywa powinny spetniaé¢ nastepujgce warunki: a) szczelnosci, okreslony zaleznoscig: Dys /
dss £ 5, gdzie: D15 — wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy, dgs — wymiar sita, przez ktdre przechodzi 85%

ziarn gruntu podioza. b) zageszczalnodci, okreslony zaleznoscig: U = dgo / dio 2 5, gdzie: U — wskaznik réinoziarnistosci, dgo —
wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa tworzgcego warstwe, dqg — wymiar sita, przez ktdre przechodzi 10%

kruszywa tworzacego warstwe, Piasek stosowany do wykonywania warstw powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-11113
Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek dla gatunku 1 2. Zwir i mieszanka stosowane do
wykonywania warstw powinny spetnia¢ wymagania normy PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do
nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka, dla klasy | i Il. Miat kamienny do warstw powinien spetniaé wymagania normy PN-B-
11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo lamane do nawierzchni drogowych. Sktadowanie kruszywa. Jeieli kruszywo
przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nie jest wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na
budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to Wykonawca robét powinien zabezpieczyé kruszywo przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiafami kamiennymi. Podtozie w miejscu skfadowania powinno by¢ réwne,
utwardzone i dobrze odwodnione.
3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3.

Sprzgt do wykonania robét. Do wykonania warstwy mrozoochronnej Wykonawca powinien wykazaé sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzgtu: - rdwniarek, - walcow statycznych, - ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
4, TRANSPORT

Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

Transport materiatéw. Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi érodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogédlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 5.

Wykonanie warstwy mrozoochronnej z gruntu lub kruszywa. Przygotowanie podfoza. Wykonawca powinien przystapic
do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podtoia bezpoérednio przed rozpoczeciem robét zwigzanych z
wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania
podtoza,jest mozliwe wytgcznie za zgoda Inspektora, w korzystnych warunkach atmosferycznych, W wykonanym korycie oraz
po wyprofilowanym i zaggszczonym podfozu nie moze odbywac sig ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio 2 wykonaniem
pierwszej warstwy nawierzchni. Warstwy powinny byé wytyczone w sposéb umoiliwiajacy wykonanie ich zgodnie z
dokumentacja projektows, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione
w osi drogi i w rzgdach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora. Rozmieszczenie palikow
lub szpilek powinno umotliwiac naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robSt w odstepach nie wigkszych niz co 10 m,

Whbudowanie i zaggszczanie kruszywa. Kruszywo powinno byé rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy
uzyciu rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkdéw i rzednych wysokoéciowych. Gruboéé roztozonej warstwy luznego
kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnigto gruboéé projektowana. Jezeli dokumentacja projektowa lub
SST przewiduje wykonanie warstwy o grubosci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykonaé dwuwarstwowo,
Rozpoczegcie uktadania kazdej nastgpnej warstwy moie nastapi¢ po odbiorze przez Inspektora warstwy poprzedniej. W



miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymieni¢ kruszywo na materiat o
odpowiednich wtasciwosciach. Natychmiast po koricowym wyprofilowaniu warstwy naleiy przystgpi¢ do jej zageszczania.
Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym naleiy rozpoczynac od krawedzi i stopniowo przesuwac pasami podtuznymi
czeéciowo nakfadajacymi sig, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynaé od
dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podiuznymi czesciowo naktadajgcymi sie, w kierunku jej gérnej krawedzi. Nieréwnosci lub
zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyrdwnywane na biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i
dodanie lub usuniecie materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa
powinna by¢ zageszczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi. Zageszczanie nalezy kontyhuowaé do
osiggniecia wskaZnika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-
04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu. Wskainik zageszczenia naleiy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12
Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu. W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwe, uniemoiliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug normalnej préby Proctora, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ ha metodzie
obcigient ptytowych, Naleiy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02 Drogi
samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie pfytg. Stosunek wtérnego
i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekracza¢ 2,2. Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna byé
réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnosc kruszywa jest wyisza
od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa
jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okresiong iloscig wody i rGwnomiernie wymieszac.

Odcinek prébny. Jezeli w SST przewidziano koniecznos¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed
rozpoczeciem robot Wykonawca powinien wykonaé odcinek prébny w celu: - stwierdzenia, czy sprzet budowlany do
rozktadania i zageszczania jest wiasciwy, - okreslenia grubosci warstwy materiatu w stanie luznym koniecznej do uzyskania
wymagane] grubosci po zageszczeniu, - ustalenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajgcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaZnika zageszczenia, Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiafdow oraz sprzetu, jakie bedg
stosowane do wykonywania warstwy na budowie. Odcinek prébny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez
Inspektora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jako$ci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.

Badania przed przystgpieniem do robot. Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykonac badania: -
kruszyw, - gruntoéw, wedtug zasad okreslonych w ST D-02.03.01 ,Wykonanie nasypow” pkt 6. Przed przystapieniem do robét
Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inspektorowi. Badania te powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.

Badania w czasie robét. Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia
warstwy podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw warstwy odsaczajgce] i odcinajgcej

5Inienie badan i .. . L
Lp. Wyszczegcln_le ,'e aca Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiardw
pomiarow
S
1 Szerokos¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 Réwnos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne *) 10 razy na 1 km
. . co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drég ekspresowych, co
? Reganswysokesciowe 100 m dla pozostatych drég |
6 o ) | €0 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drog ekspresowych, co '
Uksztattowanie osi w planie 100 m dla pozostatych drég i
|
Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz
7 Grubosc¢ warstwy raz na 400 m?2
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?
Zageszczenie, wilgotnosc . o . . L 2
8 K w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600 m
ruszywa
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie naleiy wykona¢ w punktach gtéwnych tukdw
poziomych.

Szeroko$¢ warstwy nie moze sie rdzni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm. ROwnos¢ warstwy,
Nierownosci podfuzne warstwy nalezy mierzy¢ 4 metrowa fatg, zgodnie z normg BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar
réwnosci nawierzchni planografem i tatg. Nierdwnosci poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ 4 metrowa fatg. Nierdwnosci nie
mogg przekracza¢ 20 mm. Spadki poprzeczne warstwy na prostych i fukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z
tolerancjg + 0,5%. Rzedne wysokosciowe, Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi



nie powinny przekracza¢ +1 cm i -2 cm. Uksztattowanie osi w planie. O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi
projektowanej o wigcej niz + 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub o wigcej niz + 5 cm dla pozostatych drog. Grubosé
warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 em, -2 cm. Jezeli warstwa, ze wzgleddw
technologicznych, zostata wykonana w dwdch warstwach, nalezy mierzyé taczna grubosé tych warstw. Na wszystkich
powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy na
gfgbokos¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne
zaggszczenie. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedtug wyiej podanych zasad na koszt Wykonawcy. Zageszczenie warstwy. WskaZnik zageszczenia warstwy,
okreslony wg BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu nie powinien byé mniejszy od 1. lezeli jako kryterium
dobrego zaggszczenia warstwy stosuje sie poréwnanie wartosci modutéw odksztatcenia, to wartoéé stosunku wtérnego do
pierwotnego modutu odksztafcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64,/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztaicenia nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie plytg, nie powinna byé wieksza od 2,2. Wilgotnos¢ kruszywa
w czasie zaggszczenia nalezy badac wedtug PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci. Wilgotnosé
kruszywa powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

Zasady postgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi. Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wieksze odchylenia
cech geometrycznych od okredlonych w p. 6., powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm,
wyréwnane i powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT

Ogédlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.

Jednostkg obmiarows jest m2 {(metr kwadratowy) wykonanej warstwy mrozoochronne;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 9.

Wartos¢ ryczattowa wykonanej warstwy mrozoochronnej obejmuje: - prace pomiarowe, - dostarczenie i roztozenie na
uprzednio przygotowanym podfozu warstwy materiatu o gruboéci i jakosci okreslonej w dokumentacii projektowej i
specyfikacji technicznej, - wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu, - zageszczenie wyprofilowane;] warstwy, -
przeprowadzenie pomiaroéw i badari laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej, - utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka

4, PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi sarr!t)f:ho.dowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoia
przez obcigienie piyty

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zageszczenia gruntu






SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-04.03.01

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYINYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét.
Okreélenia podane w niniejszej STWIORB s3 zgodne z odpowiednimi polskimi normami i STWiORB D-M.00.00.00.
"“Wymagania ogdine".
1.2. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” [1] pkt 1.
2, MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00
+Wymagania ogdlne” pkt 2,

2.2. Rodzaje materiaféw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni sa:
a) do skropienia podbuddw asfaltowych w tym MCE i warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych:
— kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT. EmA-1999,

2.3. Wymagania dla materiatéw

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w EmA-99
Nalezy wymagac zgodnosci parametréw emulsji od dostawcy z aprobatg Techniczna

2.4. Zuiycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni /kationowe emulsje/

Lp. Typ warstwy Zuzycie (kg/m?)
1 PedhbugawazPMCE ad-0-0-da-0:5
2 Warstwa wigZgca z betonu asfaltowego od 0,1do 0,3

Doktadne zuzycie lepiszczy powinno byé¢ ustalone w zaleznoéci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i
zaakceptowane przez Inzyniera,

2.5. Sktadowanie lepiszczy
Warunki przechowywania nie mogg powodowa¢ utraty cech lepiszcza i obnizenia jego jakosci.
Emulsje moina magazynowa¢ w opakowaniach transportowych lub stacjonarnych zbiornikach pionowych z
nalewaniem od dna.
Przy przechowywaniu emulsji asfaltowe]j nalezy przestrzegaé zasad ustalonych przez producenta.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine” pkt 3.
3.2. Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przystgpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcego sprzetu:
— szczotek mechanicznych,



zaleca sie uiycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢é wykonana z twardych
elementdw czyszczacych i stuzyé do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych do czyszczonej warstwy.
Druga szczotka powinna posiada¢ miekkie elementy czyszczgce i stuzy¢ do zamiatania. Zaleca sie uzywanie szczotek
wyposazonych w urzgdzenia odpylajace,
— sprezarek,
— zbiornikow z wodg,
— szczotek recznych.

3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza. Skrapiarka powinna by¢ wyposazona w
urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajgce na sprawdzanie i regulowanie nastepujgcych parametrow:
—~ temperatury rozktadanego lepiszcza,
— ciénienia lepiszcza w kolektorze,
— obrotéw pompy dozujgce] lepiszcze,
— predkosci poruszania sie skrapiarki,
— wysokosci i dtugosci kolektora do rozktadania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien byc izolowany termicznie tak, aby byto mozliwe zachowanie stafej
temperatury lepiszcza.
Wykonawca powinien posiada¢ aktualne swiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewni¢ rozkfadanie lepiszcza z tolerancjg £+ 10% od ilosci zatozonej,

4. TRANSPORT
4,1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Emulsja moze byc¢ transportowana w cysternach, autocysternach, skrapiarkach, beczkach i innych opakowaniach
pod warunkiem, ze nie beda korodowaty pod wptywem emulsji i nie beda powodowaty jej rozpadu. Cysterny, pojemniki i
zbiorniki przeznaczone do transportu lub sktadowania emulsji powinny by¢ czyste i nie powinny zawierac resztek innych
lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robdt

Ogdlne zasady wykonania robét podano w $ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunieciu luinego materiatu, brudu, bfota i kurzu przy uzyciv
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody do skropienia zostata uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwe.
powinna by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas niezbedny dla umozliwienia penetracji lepiszcza w warstwe i
odparowania wody z emulsji. W zaleznosci od rodzaju uzytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzin.

Przed utoieniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczy¢ skropiong
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajgc tylko niezbedny ruch budowlany. W miejscach trudno
dostepnych naleiy uizywac szczotek recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, bezposrednio przed
skropieniem warstwa powinna by¢ oczyszczona z kurzu przy uzyciu sprezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy byfa uiywana woda, to skropienie lepiszczem moze nastgpi¢ dopiero po
wyschnieciu warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzchnia moze by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy moze rozpoczac sie po akceptacji przez Inzyniera Nadzoru jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uiyciu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostepnych recznie (za pomoca weza z dyszg rozpryskowa).

Temperatury lepiszczy powinny miesci¢ sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. | Rodzajlepiszcza Temperatury (°C)

1 Emulsja asfaltowa kationowa od 20 do 407




*) W razie potrzeby emulsje nalezy ogrzac do temperatury zapewniajgcej wymagana lepkosé.
lezeli do skropienia zostata uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek
ruchu na czas niezbgdny dla umotliwienia penetracji lepiszcza w warstwe i odparowania wody z emulsji. W zaleznosci od
rodzaju i ilosci uzytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 2godzin w przypadku emulsji szybkorozpadawych.,

Przed utozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczyé skropiong
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajgc tylko niezbedny ruch budowlany.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przeprowadzié prébne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki i okreslenia wymaganej ilogci lepiszcza w zaleznoséci od rodzaju i
stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie robdt
6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna by¢ oparta na atestach producenta z tym, ze Wykonawca powinien kontrolowa¢ dla
kazdej dostawy wiasciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wiasciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie rohdt

— Kontrolowane Badanie
Lp. Rodzaj lepiszcza P
witasciwosci wedtug normy
1 Emulsja asfaltowa kationowa lepkos¢ EmA-99

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogédlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogédlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt

9.2. Wartosc wykonanych prac

Wartos¢ ryczattowa wykonanych prac oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:

— mechaniczne oczyszczenie kaidej nizej potozonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentualnym polewaniem
wodg lub uzyciem sprezonego powietrza,

~ reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszezen.

skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapiarek,

— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Inne dokumenty

1. Warunki Techniczne: Drogowe kationowe emulsje asfaltowe. EmA-99 seria ,|” Zeszyt 60, IBDM 1999






SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-04.04.02
WARSTWY KONSTRUKCYJNE NAWIERZCHNI Z MIESZANEK KRUSZYW NIEZWIAZANYCH
ZAGESZCZANYCH MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z inwestycja. Kruszywa zostang uzyte do wykonania nawierzchni na zjazdach ,
Okresélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i STWIORB D-M.00.00.00.

"Wymagania ogdine".
1.2. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” [1] pkt 1.5

2. MATERIALY
2.1. Materiaty do mieszanek
2.2, Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogdblne”.
2.3. Kruszywa

Kruszywami stosowanymi do mieszanek niezwigzanych sg kruszywa naturalne, sztuczne i z recyklingu, ktére spetniajg
wymagania ST zgodnie z Tablicg 1 i normg PN-EN 13242, Kruszywa pochodzgce z réznych irédet (naturalne, sztuczne oraz z
recyklingu) majg spetni¢ wymagania w cate] mieszance.

2.4, Woda

Woda do produkcji mieszanek i ewentualnie do pielegnacji wykonanej warstwy powinna by¢ zgodna z PN-EN 1008. Bez
badan laboratoryjnych mozna stosowa¢ wodociggowg wode pitna. Kruszywo nalezy doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej przy
.zyciu wody niezawierajgce] sktadnikow wplywajacych szkodliwie na mieszanke niezwiazana.

2.5. Specyfikacja mieszanek
2.6. Przeznaczenie
Mieszanki niezwigzane moga by¢ stosowane do warstw podbudowy zasadniczej na zjazdach oraz warstwy na
poboczach.
2.7. Mieszanki kruszywa

Mieszanki kruszywa powinny by¢ tak produkowane i skladowane, aby miaty jednakowe wtasciwosdi i spetniaty wymagania
normowe. Wyprodukowane mieszanki kruszywa powinny by¢ jednorodnie wymieszane i charakteryzowa¢ sie réwnomierng
wilgotnosdcig w trakcie zageszczania,

Zawarto$¢ wody w mieszance kruszywa w trakcie whudowywania i zageszczania, okreélona wedtug PN-EN 13286-2.

2.8. Wymagane wiasciwosci mieszanki niezwiazanej do podbudowy zasadniczej
2.9. Postanowienia ogdlne

Do podbudowy zasadniczej powinny by¢ stosowane nastepujace mieszanki niezwigzane:0/31,5



2.10. Uziarnienie

Okreslone wedtug PN-EN 933-1 uziarnienie mieszanki niezwigzanej do podbudowy zasadnicze] powinno spetniac
wymagania przedstawione na rysunkach 1-2.

Aby zapewni¢ jednorodnosc i ciggtoséé uziarnienia mieszanki, oprécz wymagan podanych na rysunkach1-2 90% uziarnien
zbadanych w ramach ZKP w okresie do 6 miesiecy powinno spetnia¢ wymagania podane w Tablicach 2 i 3.
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Rys. 1. Uziarnienie mieszanki niezwigzanej0/31,5 dla podbudowy zasadniczej

2.11. Wymagane witasciwosci mieszanki niezwigzanej do nawierzchni na poboczach
2.12. Postanowienia ogélne
Do wykonywania nawierzchni powinny by¢ stosowane nastepujace mieszanki niezwigzane:
0/31,5
3 Mieszanke 0/45 i 0/63 dopuszcza sie wyjgtkowo, w wypadku przewidywanego wykonania powierzchniowego utrwalenia na
nawierzchni w ciggu najblizszego sezonu budowlanego.
2.13. Uziarnienie

Okreslone wedtug PN - EN 933-1 uziarnienie mieszanki niezwigzanej, przeznaczonej do nawierzchni powinno spetnia’
wymagania przedstawione na rysunkach 14 - 20.
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mieszanki niezwigzanej 0/31,5 dla nawierzchni



3. WYKONANIE ROBOT
3.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne”.

Warstwa z mieszanki kruszywa niezwiazanego nie moie by¢ wykonywana wtedy, gdy podfoie jest zamarznigte. Nie naleiy
rozpoczynaé whudowywania mieszanki z kruszywa niezwiazanego, jezeli prognozy meteorologiczne wskazujg na mozliwy spadek
temperatury ponizej 0°C w czasie ukfadania.

3.2. Przygotowanie podtoia

Podtoie warstwy z mieszanki niezwiazanej powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami wedtug odpowiedniej
specyfikacji asortymentowej dla zaprojektowanego uktadu warstw,

3.3. Dostawa mieszanki niezwigzanej

Do kazdej partii dostarczonej mieszanki niezwigzanej, powinien byé dotaczony dokument ze znakiem budowlanym B oraz
deklaracja wiasciwosci uzytkowych wyrobu,

3.4. Ukfadanie mieszanki niezwigzanej

Mieszanka niezwigzane przed zaggszczaniem powinna byé nawilzona optymalnie w catym przekroju.

3.5. Grubos¢ warstwy z mieszanki niezwiazanej

Grubo$¢ zageszczanej warstwy z mieszanki nalezy wykona¢ zgodnie z projektem:
»  podbudowy na zjazdach 20 ¢cm

» regeneracja krawedzi istniejacej nawierzchni 20 cm

» pobocza 15 cm.

Wszelkie odstgpstwa od podanych powyzszych wymagan podlegajg uzgodnieniu z projektantem i po ich wykonaniu muszg
by¢ zgodne z wymogami ST.
3.6. Zageszczanie
Zageszczanie warstwy z mieszanki kruszywa nalezy prowadzié przy uzyciu sprzgtu gwarantujgcego uzyskanie wymaganych
parametréw projektowych.
Kontrolg zaggszczenia i nosnosci warstwy z mieszanki niezwiazanej nalezy oprzeé na metodzie obcigzen ptytowych.

Dia kontroli modutéw E i wskaZnika odksztatcenia l warstwy z mieszanki niezwigzanej nalezy stosowaé metode obcigzen
ptytowych wg zafgcznika B do normy PN-S-02205 (w zakresie przyrostu obcigienia jednostkowego od 0,25 MPa do 0,35MPa,
maksymalne obcigzenie przy oznaczaniu E; do 0,45MPa) albo inne metody zaakceptowane przez inzyniera.

Do obliczenia modutow E nalezy stosowa¢ nastepujacy wzor:

3xAp
4 x As

x D

Eiz=

Ap —réinica naciskéw z zakresu 0.25 — 0,35 [MPa]
As ~ przyrost osiadania odpowiadajgcy Ap [mm]
D - érednica ptyty [mm].

Za zgodg inspektora dopuszcza sie alternatywne metody badan.

3.7. Utrzymanie warstwy z mieszanki niezwigzanej

Do chwili potozenia nastgpnej warstwy wykonawca ponosi odpowiedzialnoéé za jej stan.



4, KONTROLA JAKOSCI ROBOT
4.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”. Przed przystapieniem do robot
Wykonawca powinien sprawdzi¢ dane w dokumentach przewozowych mieszanki zgodnie z p. 5.3.

4.2. Badania przed przystapieniem do robot

Dla wszystkich materiatéw, ktére beda uiyte do wykonania warstwy z mieszanki niezwigzanej, wykonawca musi przedstawic
inspektorowi do akceptacji wszystkie niezbedne dokumenty wymagane przepisami. Iniynier budowy mozie zazgdac
przedstawienia poszczegdlnych materiatow do akceptacji. Koszty badari zleconych przez Nadzér pokrywa InZynier Budowy.
Akceptacja materiatéw powinna nastapi¢ w terminie nie dtuzszym niz 1 miesigc (w przypadku przeprowadzenia badan przez
nadzér). W wypadku oparcia sie na przedstawionych przez wykonawce dokumentach wymaganych przepisami czas
zatwierdzenia winien wynosic 2 tygodnie.

4.3, Badania w czasie robét

4.4, Badania uziarnienia i wilgotnosci

Pobieranie prébek mieszanki niezwigzane] do badania uziarnienia i wilgotnosci nalezy wykonywaé w oparciu o ustalony
system poboru prébek w zaleznosci od kategorii ruchu przewidzianego na danej drodze z czestoscig 1 raz / na dziennej dziafce
roboczej.

Dla kategorii ruchu KR1 pobieranie prébek mieszanki niezwigzanej winno sie odbywa¢ zgodnie z normg PN-EN 932-1 z hatd
sktadowanego kruszywa (mieszanki niezwigzanej) lub z samochodu dostarczajacego mieszanke niezwigzang do wbudowania,
jezeli mieszanie jest wykonywane przy zastosowaniu mieszalnika na budowie.

4.5. Badania zageszczenia i noénosci

Kontrole zageszczenia oraz no$nosci warstwy z mieszanki niezwiazanej nalezy oprze¢ na metodzie obciazen pltytowych wg
zatacznika B do normy PN-S-02205 lub badaniu wskaZnika zageszczenia wg normy BN-77/8931-12 i noénosci E; wg metody
obcigzeri plytowych. Zageszczenie warstwy z mieszanki niezwigzanej naleiy uzna¢ za prawidfowe, gdy stosunek wtérnego
modutu odksztatcenia E> do pierwotnego modutu odksztatcenia E; jest < 2,2 lub wskaZnik zageszczenia ls2 1,0 i no$nos¢ warstwy
E; jest zgodna z dokumentacja projektowa.

Minimalna czestos¢ badania zageszczenia i nosnosci powinna wynosi¢ 1 badanie na kazdym zjeZdzie i badanie zaggszczenia
pobocza 1 raz na kaide 500 m pobocza

Dopuszcza sie alternatywne metody pomiaru nosnosci i zaggszczenia w uzgodnieniu z inspektorem

4.6, Wymagania dotyczgce cech geometrycznych warstwy z mieszanki niezwigzanej

Czestosé oraz zakres pomiardw dotyczacych cech geometrycznych wykonanej warstwy z mieszanki niezwigzanej wraz
dopuszczalnymi tolerancjami od wielkosci projektowanych podano w Tablicy 5.

Tablica 5. Minimalna czesto$¢ oraz zakres pomiaréw cech geometrycznych wykonanej warstwy z mieszanki niezwigzanej wraz
z dopuszczalnymi tolerancjami

Lp: Badania i pomiary Minimalna czgstos¢ badan i pomiardw Tolerancje
1 Szeroko$¢ warstwy pobocza 10 razy na 1 km +5 cm
2 Grubos¢ warstwy Na poboczach 10 razy na 1 km i na kazdym +10mm /-15 mm

5. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”. Jednostka obmiarowa dla podbudéw zageszczanych
mechanicznie jest m2

Zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”. Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg
projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jeieli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki
pozytywne,



6. PODSTAWA PLATNOSCI

6.1. Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy pfatnoséci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w ST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne”

6.2 Wartos¢ wykonanych prac

Wartoé¢ ryczattowa podbudowy z mieszanki kruszyw zageszczanych mechanicznie obejmuje;

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

~ oznakowanie robdt,

— sprawdzenie podtozia

— przygotowanie mieszanki

—~ transport mieszanki na miejsce whudowania,

— rozlozenie i zageszczenie mieszanki,

— przeprowadzenie pomiarow i badar laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej
— utrzymanie jakosci podbudowy do czasu przekazania do wbudowania nastepnej warstwy.

7. PRZEPISY ZWIAZANE

Niniejsze zestawienie obejmuje Polskie Normy nie datowane. Przyjeto zasade, ze w wypadku powotaf nie datowanych nalezy

tosowac ostatnie wydanie normy.

ZAPISANIE WSZYSTKICH NORM NALEZY UZGODNIC Z KOMITETEM STERUJACYM CZY JEST SENS CZY WYSTARCZA NORMY

GLOWNE

PN-EN 13242

PN-EN 13285
PN-EN 932-3

PN-EN 932-5
PN-EN 933-1
PN-EN 933-3
PN-EN 933-4
PN-EN 933-5
PN-EN 933-8
PN-EN 933-9
PN-EN 1008
PN-EN 1097-1
PN-EN 1097-2
PN-EN 1097-6
PN-EN 1367-1
PN-EN 1367-2

PN-EN 1367-3

PN-EN 1744-1
PN-EN 1744-3

Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiaféw stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym

Mieszanki niezwigzane — Specyfikacja

Badania podstawowych wfasciwosci kruszyw - Procedura i terminologia uproszczonego opisu
petrograficznego

Badania podstawowych wiasciwosci kruszyw - Czes$é 5: Wyposazenie podstawowe i wzorcowanie

Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw - Oznaczanie sktadu ziarnowego - Metoda przesiewania
Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw - Oznaczanie ksztattu ziaren za pomocy wskainika ptaskosci
Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Czeé¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziaren — Wskaznik ksztattu
Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw - Oznaczanie procentowej zawartoéci ziaren o
powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw - Czeéé 8: Ocena zawartodci drobnych czastek - Badania
wskaznika piaskowego

Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw - Ocena zawartosci drobnych czastek - Badania biekitem
metylenowym

Woda zarobowa do betonu - Specyfikacja pobierania prébek, badanie i ocena przydatnosci wody
zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanejz proceséw produkcji betonu

Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw - Oznaczanie odpornoéci na écieranie (mikro-
Deval)

Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw - Metody oznaczania odpornosci na
rozdrabnianie

Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwoéci kruszyw - Czeéé 6: Oznaczanie gestosci ziaren |
nasigkliwoéci

Badania wiasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych - Czes¢ 1:
Oznaczanie mrozoodpornosci

Badania wiasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych - Badanie w
siarczanie magnezu

Badania wiasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych - Czesé 3:
Badanie bazaltowe] zgorzeli stonecznej metoda gotowania

Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw - Analiza chemiczna

Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw - Czgé¢ 3: Przygotowanie wyciagéw przez wymywanie kruszyw



PN-I1SO 565 Sita kontrolne - Tkanina z drutu, blacha perforowana i blacha cienka perforowana elektrochemicznie -
Wymiary nominalne oczek

PN-EN 13286-1 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Czes¢ 1. Laboratoryjne metody oznaczania
referencyjne]j gestosci i wilgotnosci. Wprowadzenie, wymagania ogdlne i pobieranie probek

PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Cze$¢ 2: Metody okreslania gestosci i
zawartosci wody. Zageszczanie metodg Proctora

PN-EN 13286-47 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Cze$¢ 47: Metoda badania do okreslenia

kalifornijskiego wskaznika nosnosci, natychmiastowego wskaZnika nosnosci i pecznienia liniowego
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D.04.04.04
PODBUDOWA Z TEUCZNIA KAMIENNEGO

1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej  ogdlnej  specyfikacji  technicznej  (OST) s§  wymagania  dotyczgce  wykonania
i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem na poszarzeniu podbudéw z ttucznia kamiennego (makadam)

1.2. Zakres stosowania OST

Ogélna specyfikacja techniczna {OST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST)
stosowane]j jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robdt na drogach krajowych i wojewédzkich.

Zaleca sig wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte W niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
7 wykonywaniem podbuddw z tlucznia

Podbudowe z tiucznia kamiennego wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej, jako:

- podbudowe pomocnicza,

- podbudowe zasadnicza.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z ttucznia kamiennego - czeé¢ konstrukcji nawierzchni skiadajaca sie z jednej lub wiecej warstw nosnych z
ttucznia i klinca kamiennego.

1.4.2. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST D.00.00.00 »~Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw

Viateriatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z ttucznia, wg PN-5-96023 [9], sa:

- kruszywo tamane zwykte: thuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [8],

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastepujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:

- tluczen od 31,5 mm do 63 mm,

- kliniec od 20 mm do 31,5 mm,

- kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.

Inspektor moze dopusci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane spoéréd wymienionych w PN-5-96023 [9],
dla ktérych wymagania zostang okreélone w SST.

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy z tiucznia kamiennego powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcego sprzetu:

a) réwniarek lub uktadarek kruszywa do rozkladania ttucznia i klifica,

b) rozsypywarek kruszywa do roztozenia klifica,

c) walcéw statycznych gfadkich do zaggszczania kruszywa grubego,



d) walcéw wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubego klificem,

e) szczotek mechanicznych do usuniecia nadmiaru klifca,

f) walcéw ogumionych lub stalowych gtadkich do koficowego dogeszczenia,

g) przewoinych zbiornikéw do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody.

4, TRANSPORT

4.1, Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w 0ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 4.

4.2, Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogélne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podioia

Podioze pod podbudowe ttuczniowg powinno spetnia¢ wymagania okreslone w OST D.04.01.01 , Koryto wraz z profilowaniem i
zageszczeniem podfoia”.

Podbudowa tluczniowa powinna by¢ utozona na podioiu zapewniajagcym nieprzenikalnie drobnych czastek gruntu do warstwy
podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudowg tluczniowa powinna by¢ utozona warstwa odcinajaca lub wykonane ulepszeni
podtoza.

W przypadku zastosowania pomiedzy warstwg podbudowy ttuczniowej a spoistym gruntem podtoia warstwy odcinajacej albo
odsaczajgcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikania czastek drobnych, wyrazony wzorem:

gdzie: D15 - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej albo odsgczajacej,

d85 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

Geowltdkniny przewidziane do uiycia pod podbudowe ttuczniowa powinny posiada aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke. W szczegdlnosci wymagana jest odpowiednia wytrzymatos¢ mechaniczna geowtdknin, uniemozliwiajaca
ich przebicie ziarna ttucznia oraz odpowiednie wiasciwosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia podfoza gruntowego.
Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacjg projektowsg lub wedtug
zalecen Inspektora, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach,

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wezesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb zaakceptowany prze.
Inspektora.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w odstepach nie
wiekszych niz co 10 m.

5.3. Whudowywanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubos¢ warstwy podbudowy z ttucznia nie moie byé po zageszczeniu mniejsza od 1,5-krotnego wymiaru najwigkszych
ziarn ttucznia, Maksymalna grubos¢ warstwy podbudowy po zageszczeniu nie moze przekraczac 20 cm. Podbudowe o grubosci
powyzej 20 cm nalezy wykonywaé w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno byé roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uiyciu ukfadarki albo réwniarki. Grubos¢
roztoionej warstwy luZnego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiggneta grubosé projektowana.
Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma przejéciami walca statycznego, gfadkiego o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ sie od krawedzi
| stopniowo przesuwac si¢ pasami poduznymi, czesciowo naktadajgcymi sie w kierunku osi jezdni. Zageszczenie podbudowy o
jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpoczgc¢ sie od dolnej krawedzi i przesuwac sig pasami podiuznymi, czgsciowo
naktadajgcymi sie, w kierunku jej gérnej krawedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywatowaniu kruszywa grubego naleiy roztozy¢ kruszywo drobne w
réwnej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do zageszczania nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku



jednostkowym co najmniej 18 kN/m, albo ptytowa zageszczarka wibracyjna o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m2.
Grubos¢ warstwy luinego kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaty
wypetnione kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne, operacje rozkiadania i wwibrowywanie kruszywa drobnego nalezy
powtarzac az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penetrowac warstwe kruszywa grubego.

Po zaggszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usunaé z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego
wystawaty nad powierzchnie od 3 do 6 mm.

Nastepnie warstwa powinna by¢ przywatowana walcem statycznym gtadkim o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 50 kN/m,
albo walcem ogumionym w celu dogeszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania,

5.4. Odcinek prébny
Jezeli w SST przewidziano koniecznos¢ wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robét,
Wykonawca powinien wykona¢ odcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czy sprzet budowlany do rozktadania i zageszezania kruszywa jest wiasciwy,
- okreslenia grubosci warstwy materiatu w stanie luznym koniecznej do uzyskania wymagane] grubosci warstwy po zageszczeniu,
- ustalenia liczby przejsc¢ sprzetu zageszczajgcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia.

Na  odcinku prébnym  Wykonawca powinien uzyé takich materiatéw  oraz sprzetu do  rozkfadania
i zaggszczania, jakie beda stosowane do wykonania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wynosi¢ od 400 m2 do 800 m2, a dfugoéé nie powinna by¢ mniejsza niz 200 m.

Ydcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspektora.
Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka prébnego przez Inspektora.
5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po  wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej  warstwy, powinna  by¢  utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgodg Inspektora, gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to
jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robét.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét i przedstawic
wyniki tych badan Inspektorowi w celu akceptaciji.

Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci kruszywa okreélone w pkt 2.3 i tablicach 12 niniejszych OST,

6.3. Badania w czasie robot

..3.2. Badania wtasciwosci kruszywa

Probki nalezy pobierac w sposéb losowy z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.
Wyniki badan powinny by¢ na hiezgco przekazywane Inspektorowi.

Badania peine kruszywa, obejmujgce ocene wszystkich wiasciwosci okreélonych w pkt 2.3 powinny byé wykonywane przez
Wykonawce z czgstotliwoscig gwarantujgcg zachowanie jakoéci rob6t i zawsze w przypadku zmiany Zrédfa pobierania materiatéw
oraz na polecenie Inspektora. Probki do badari petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy, w obecnoéci
Inspektora.

6.4. Wymagania dotyczace noénosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwosc oraz zakres pomiardow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw podano w tablicy 4.



Tablica 4. Czestotliwoé¢ oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z ttucznia kamiennego

Lp. Wyszezegdlnienie badat i pomiardéw | Minimalna czgstotliwoes¢ pomiardw

1 Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km
' % inehv ‘afe 2
2 Réwnos¢ podhuma w spmob_cmgly planografem albo co 20 m
lata na kasdym pasie ruchu
3 ROWnos¢ paprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne®’ 10 razy na 1 km

co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach

A

Rzedne wysokosciowe

G Uksztattowanie osi w planie®? co 100 m
7 Gruboié podbudowy Podezas budowy: o _
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej,
lecz nie rzadziej niz raz na 400 m”
Przed odbioren:
w 3 punktach. lecz nie rzadziej niz raz na
2000 w’
8 Noénoéc podbudowy nie rzadziej ni* raz na 3000 m*
*)  Dodatkowe  pomiary  spadkéw  poprzecznych i  uksztattowanie osi w  planie nalezty  wykonaé

w punktach gféwnych tukéw poziomych.

6.4.2, Szeroko$¢ podbudowy

Szerokoé¢ podbudowy nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikéw szerokosé¢ podbudowy powinna by¢ wieksza od szerokosci warstwy wyie] lezacej o co najmniej 25
cm lub o wartos¢ wskazang w dokumentacji projektowej.

6.4.3. Rownosé podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg lub planografem, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [11].
Nieréwnoséci poprzeczne podbudowy naleiy mierzyé 4-metrows tata.

Nieréwnoséci podbudowy nie moga przekraczac:

- 12 mm dla podbudowy zasadnicze],

- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows ztolerancja 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 c¢m.
6.4.6. Uksztattowanie osi w planie

035 podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub o wigcej niz @E5 cm dla pozostatych drég.

6.4.7. Grubo$é podbudowy

Gruboéé podbudowy nie moze rézni¢ sie od grubosci projektowanej o wiecej niz:

- dla podbudowy zasadniczej 2 cm,

- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm. -

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

Pomiary noénosci podbudowy nalezy wykonac zgodnie z BN-64/8931-02 [10].

Podbudowa zasadnicza powinna spetnia¢ wymagania dotyczgce nosnosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania nosnosci podbudowy zasadniczej w zaleznosci od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy uzyciu plyty o srednicy

Kategoria ruchu 30cm (MPa)

Pierwotny M5 Wtorny M~
Ruch lekki 100 140
Ruch lekko sredni 1 $redni 100 170




Pierwotny modut odksztafcenia podbudowy pomocniczej mierzony plyta o érednicy 30 cm, powinien by¢ wigkszy od 50 MPa.
Zageszczenie podbudowy nalezy uznac za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu odksztatcenia Mg do pierwotnego modutu
odksztafcenia M¢' jest nie wiekszy od 2,2.

i
My < 97

M}

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewfasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.4,
powinny by¢ naprawione, Wszelkie naprawy i dodatkowe badania i pomiary zostang wykonane na koszt Wykonawcy:,

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewni to podparcia warstwom
wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzyé podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubosé, do
potowy szerokosci pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzonego pobocza), dotozenie materiaty i powtdrne zageszczenie.
6.5.2. Niewtasciwa grubosé¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie
vowinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig giebokoéé, zgodnie z decyzjg Inspektora,
Jzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wfasciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone. Roboty te Wykonawca
wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty poniesie
Wykonawca.

6.5.3. Niewtasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbgdne do zapewnienia
wymaganej nosnosci, zalecone przez Inspektora.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nodnosci podbudowy wyniklo z
niewtasciwego wykonania robét przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sig za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora, jeieli wszystkie pomiary i badania z
~achowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Wartoé¢ wykonanych prac

Cena wykonania 1 m2 podbudowy ttuczniowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawecze,

- oznakowanie robdt,

- przygotowanie podfoia,

- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

- roztoZenie kruszywa,

- zageszczenie warstw z zaklinowaniem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robét.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

10.2. inne dokumenty

Nie wystepuja.



